Proceso Selectivo para ingreso por promocién
interna en la Escala de Ayudantes de
Investigacion de los Organismos Publicos de
Investigacion segun Resoluciéon de 22 de
diciembre de 2025.

Fase de Oposicion.
Segunda parte del ejercicio unico.

SUPUESTO PRACTICO 1

La maquina de ensayo de choque del Laboratorio de Ensayos Mecanicos, dada la
peligrosidad durante su funcionamiento, requiere un sistema de enclavamiento
mecanico de doble seguridad (bloqueo de la instalacion con pistén en extension),
activado mediante un circuito neumatico. Después de una actuacion de
mantenimiento y reparacion del circuito, el esquema del sistema esta configurado
siguiendo el mostrado:
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La maquina ha comenzado a fallar y aunque se actlua desde los diferentes puntos
de maniobra (1.2 y 1.4) de forma sincrona (al mismo tiempo), no se produce el
desbloqueo (retraccidon del actuador).

Atendiendo al esquema se va a realizar un andlisis por etapas para aislar el
problema.

CUESTIONES:

1. ¢Qué representa el elemento 1.0 en el esquema del circuito?
a) Un cilindro de simple efecto con amortiguamiento ajustable en ambos
extremos.
b) Un cilindro de doble efecto con amortiguamiento ajustable en ambos
extremos.
¢) Unactuador neumatico rotativo.
d) Unavalvula antirretorno.

2. (;Quétipo de valvulaes el elemento 1.1?
a) Unavalvula 5/2 manual y monoestable con enclavamiento.
b) Unavalvula 5/2 biestable de accionamiento neumatico.
¢) Unavalvula distribuidora manual 5/3 con centros cerrados.
d) Unavalvula reguladora de caudal.

3. Elcomponente 0.1 situado al inicio del circuito representa:
a) Unavalvula de simultaneidad con mandmetro.

b) Un presostato regulable con caudalimetro.

¢) Unavalvula de doble efecto.

d) Una unidad de mantenimiento (grupo FRL).

4. ¢;Qué tipo de valvulas son las numeradas como 1.2,1.3y 1.4?

a) Valvulas distribuidoras 5/3 de accionamiento manual y recuperacion por
muelle, normalmente cerradas con enclavamiento.

b) Valvulas distribuidoras 3/2 de accionamiento manual y recuperacidon por
muelle, normalmente cerradas con enclavamiento.

c) Valvulas distribuidoras 3/2 de accionamiento manual y recuperacion por
muelle, normalmente cerradas sin enclavamiento.

d) Valvulas de retencién pilotadas.

5. Lavalvula 1.6 realiza la funcion de:
a) Selector “O” o selectiva.
b) Valvula AND o de simultaneidad.
c) Valvula de retencion doble.
d) Restrictor unidireccional.
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10.

11.

Para que el cilindro comience la retraccién, deben activarse:
a) Launidad de simultaneidad

b) Lasvalvulas 1.2y 1.4 de forma simultanea.

c) Lavalvula 1.3.

d) Cualquiera de las tres valvulas de control.

Si al pulsar la valvula 1.2 y 1.4, una de las dos fallara y no se abriera, ;qué
accion tendria sobre el cilindro?:
a) Retracciéninmediata del cilindro.
) Extensiénincontrolada.
¢) Ninguna.
) Ciclo repetitivo del actuador.

. ¢En qué posicién que quedara el actuador cuando se pare la presion en el

circuito completo?

a) Enretraccion

b) Enactuacién

c¢) Enunaposicién aleatoria

d) Enlaultima posicién de actuacioén

. Se quiere cambiar la simultaneidad por un esquema de actuacion libre

desde los pulsadores 1.2 o0 1.4 (que actue cuando se pulse cualquiera de

ellos). Qué cambio habria que realizar en el circuito:

a) Cambiar la valvula “And” por una valvula de tipos “or”.

b) Eliminar lavalvula “And” simplemente y unir las dos lineas.

c¢) No es posible dicha modificacién.

d) Cambiar la valvula “And” a la otra rama del circuito (en la rama de la valvula
1.3).

Considerando el tipo de actuador del circuito, se puede afirmar que:
a) Lafuerza de actuacion es idéntica en extensidony retraccion.

) Lafuerza de actuacion es mayor en extensidon que en retraccion.

c) Lafuerza de actuacion es menor en extension que en retraccion.

) Presion de alimentacion excesiva.

Con el diseno del circuito mostrado se puede concluir que:

a) Cuando las valvulas no estén pulsadas, no habra presién en el actuador.

b) Existe unaposicion que permite a existencia de presién enambas cavidades
del actuador de forma simultanea.

c) Lapresiéon es mayor la actuacion de extensién.

d) Siempre habra presidon en una de las cavidades del actuador.
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12.

13.

14.

15.

¢Cual de los siguientes sintomas indica fallo en la valvula 1.6?
a) Elcilindro se mueve parcialmente.

) Elcilindro no responde pese a la actuacion simultanea.
c) Elcilindro queda extendido permanentemente.

) Descenso lento de presion en la linea principal.

Si el disefo del circuito busca doble seguridad en el enclavamiento (doble
seguridad a la hora de realizar laretraccion del actuador), se puede concluir

) Elcircuito esta correctamente disefado.

b) Elcircuito es redundante en ambas actuaciones.
) Elcircuito esta disenado con redundancia en extensién, no en retraccion.
) Elcircuito es autoconfigurable en cuanto a redundancia.

Durante un mantenimiento, si se invierte la conexiéon de la valvula 1.2 (entre

entradas 1y 3 de la valvula), el efecto seria:

a) Unaumento de presidon de trabajo debido a que todo el flujo llegaria por una
Unica valvula de actuacion.

b) Fallo de sincronia y actuacion de extensién del cilindro con la simple
pulsacion de lavalvula 1.4.

c) El circuito pasaria a ser un circuito con sincronia en el la extension del
actuadory no en la retraccién del actuador.

d) Ciclo mas lento del actuador.

¢Qué caracteristica de seguridad distingue este circuito?
a) Larapida actuacion debido a la existencia de tres valvulas.
b) Elretorno automatico del cilindro ante imprevisto.

c) Eldoble enclavamiento neumatico mediante valvula AND.
d) Lareduccién automatica de presioén tras cada ciclo.

PREGUNTAS ADICIONALES DE RESERVA

16.

17.

Tal y como se representa en el esquema, ;cual es el destino del aire que
entra por lavia 4 de la valvula 1.1?

a) Eldepdsito de la propia valvula.

b) Elacumulador del circuito.

c) Elexterior.

d) No existe salida de aire por esa linea en momento alguno de la actuacion.

Lavalvula 1.1 se caracteriza por tener actuacion:
a) Mecanica.
b) Eléctrica.
c) Neumatica.
d) Electroneumatica.
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18. La valvula 1.2 se caracteriza por tener actuacion:

19.

20.

a) Manual.

b) Eléctrica.

c) Neumatica.

d) Electroneumatica.

¢Qué efecto tendria el intercambiar las tomas de entrada del actuador 1.0?
a) Ninguno.

b) Bloque del sistema.

c) Inversién de la actuacion.

d) Actuacion continua.

¢Qué ocurriria si se elimina el amortiguamiento en el actuador del circuito?
a) Nada.

)
b) Sereduce lavelocidad de actuacion.
c) Golpearia el émbolo al final de las carreras de desplazamiento.
d) Sereduciria elruido al final de las carreras de desplazamiento.
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